
Aufgabenstellung

In Zusammenarbeit mit einer interdiszipliären Gruppe aus den Studiengängen ETiT, 

Mechatronik und Informatik wird die Software eines autonom fahrenden Modellfahrzeugs

entwickelt. Hierzu steht ein mit Umfeld- und Fahrdynamiksensorik ausgestatteter Prototyp zur

Verfügung. Am Ende des Projektes soll das Fahrzeug einen Rundkurs autonom und 

möglichst schnell bewältigen können + eine weitergehende vertiefende Wahl-Aufgabe erfüllt 

sein (z.B. Schilder- / Fußgängererkennung, Einparken,…).

ADP: Entwicklung eines autonomen Modellfahrzeugs

1Bei Interesse: E-Mail mit Infos über Studium und bisherige Erfahrungen an Kristof Hofrichter (kristof.hofrichter@tu-darmstadt.de) 17.07.2026

Die Arbeit wird am Fachgebiet Control and Cyber-Physical Systems (CCPS) (FB ETiT) im Rahmen 
des Projektseminars Autonomes Fahren I durchgeführt. Eine Anerkennung als ADP für 
Maschinenbauer ist möglich und wird von FZD organisiert (nur Einzelbewerbungen für MB-
Studis, andere Studiengänge melden sich bitte direkt bei FG CCPS). 

Benötigte Erfahrungen: 

▪ Fahrdynamik, Bewegungsplanung/-regelung, oder…

▪ Bildverarbeitung, Machine Learning

▪ C++ / ROS

 Start: Oktober 2026

Weitere Infos

https://www.ccps.tu-darmstadt.de/education_ccps/project_courses_ccps/autonomous_driving_lab_ccps/index.de.jsp
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